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Structure sandwich a amortissement controleé,

coeur en polymere a memoire de forme ”
Pauline BUTAUD, Morvan OUISSE, Emmanuel FOLTETE R |

Objectif : Controler les vibrations d'une structure composite en combinant |'utilisation d'un matériau
a fort potentiel dissipatif avec des stratégies de pilotage de ses propriétés mécaniques. j

Polymere a mémoire de forme : le tBA/PEGDMA [
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Perspective : structuration thermique ontrbler los vibrations avec des pobymbres & mémoire de forme

[ Validation expérimentale en cours ]
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